Zalgcznik nr 2

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiot zamdéwienia

Przedmiotem zamowienia jest zakup i montaz kompleksowego systemu lokalizacji i
monitorowania jednostek sprzetowo-transportowych wraz z urzadzeniami niezbednymi do
jego funkcjonowania w 56 jednostkach, w tym:

1 Dostawa i montaz urzadzenia GPS z mozliwoscig rozbudowy o system identyfikacji
pojemnikéw RFID - 34 szt.

Dostawa i montaz czujnika zatadunku odpadow -34 szt.
Dostawa 1 montaz czujnika wysypu odpadow — 34 szt.
Dostawa i montaz urzadzenia GPS — 31 szt.

Dostawa i montaz czujnika podnoszenia haka -12 szt..

Dostawa i montaz czujnika posypu — 19 szt.
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Dostawa i montaz czujnika potozenia pluga - 19 szt.

Szczegblowy wykaz pojazdéw i maszyn znajduje sie w Zalgczniku nr 5.

Wszystkie urzadzenia musza umozliwia¢ pomiar w oparciu o fabryczny czujnik poziomu
paliwa z mozliwoécig rozbudowy o sonde paliwowa.

Okres umowy systemu wynosi 36 miesigcy od dnia podpisania umowy.
W zakres zaméwienia wechodzi ponadto:

- montaz/demontaz urzadzen,

- SeTwis gwarancyjny,

- przesylanie danych,

- wdrozenie systemu 1 archiwizacja danych

- szkolenie pracownikow z zakresu obstugi systemu.

Zamawiajacy dopuszcza podliaczenie rejestratoréw do szyny CAN pojazdow, w celu odczytu
ilosci przejechanych kilometrow, czasu postojow oraz ilosci zuzytego paliwa.

System musi by¢ dostosowany do obshugi wielobranzowej firmy komunalnej zajmujacej sie
m.in. zbieraniem odpadéw komunalnych sprzgtem specjalistycznym oraz oczyszczaniem
mechanicznym miasta.

System monitorowania pracy pojazdéw musi umozliwia¢ jednoznaczne okreslenie miejsca
wykonywania prac, w tym zatadunku odpadéw na pojazdy oraz wytadunku/ wysypu odpadow
z pojazdow. Warunkuje to konieczno$¢ zainstalowania odpowiednich czujnikéw w pojazdach,
zgodnie z przeznaczeniem tych pojazdow.

Zamawiajgcy rozwaza zakup w przyszlosci systemu monitoringu wizyjnego 360 stopni

dookota pojazdu, w celu poprawy bezpieczenstwa pracy, dlatego program wizualizacyjny
systemu monitorowania pracy pojazdéw GPS musi umozliwia¢ rowniez podglad z kamer w
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czasie rzeczywistym i by¢ kompatybilny z systemem monitoringu wizyjnego 360 stopni.

OPIS TECHNICZNO - FUNKCJONALNY SYTEMU
LOKALIZACJI I MONITOROWANIA POJAZDOW

System lokalizacji i monitorowania pojazdéw musi obejmowaé trzy podstawowe
elementy:
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I. Modul GPS wraz z niezb¢dnymi czujnikami wymaganymi
przez Zamawiajacego

I1. Program wizualizacyjny

IIL. Serwer danych

MODUL GPS

Urzadzenie pokladowe zawierajgce we wspdlnej obudowie odbiornik GPS oraz
modem GSM /GPRS wraz z aktywna karta SIM - zainstalowany w
monitorowanym obiekcie spelniajgce nastgpujgce parametry minimalne:

Dokladnosé GPS do 10 metréw,

20-kanalowy,

Wyposazenie: antena GPS, antena GSM,

Bufor pamieci umozliwiajgcy rejestracje danych o zdarzeniach z ostatnich 5 tygodni,
zasilany z instalacji elektrycznej pojazdu,

Praca z napieciami 8-30 VDC,

Maksymalny pobor pradu w spoczynku 10mA/h,

Mozliwo$¢ pomiaru paliwa za pomocg sondy paliwa z doktadnosei do 2%,
Pozycjonowanie (od$wiezanie pozycji) pojazdow do 5 sekund, dopuszcza si¢ brak
transmisji danych o pozycji pojazdéw w czasie gdt))/ jest wylaczona stacyjka, jednak
wejscia urzgdzen pomiarowych stanu paliwa i zabezpieczenia wlewéw musza byé
monitorowane stale i powodowac¢ okreslone reakcje systemowe (mail, SMS),

Zdalna kalibracja/programowanie urzgdzenia,

. Co najmniej 2 wejscia cyfrowe, dla ktérych zmiana stanu powoduje reakcje w

aplikacji zdefiniowana na etapie parametryzacji i wdrozenia systemu (do podigczenia
czujnikéw pracy maszyn, przystawek hydraulicznych itp.),
Certyfikaty FCC/CE,

W wybranych modelach moduléw GPS mozliwoé¢ rozbudowy o panel kierowcy
monitorujgcy status odbioru odpadéw z poszczegdlnych posesji, mozliwosé
rozbudowy systemu w przyszlosci o system identyfikacji pojemnikéw RFID w
czestotliwosci 866MHz UHF do monitorowania zaréwno kontenerow jak
1 pojemnikow oraz system wagowy umozliwiajgcy rozliczanie ilosci odebranych
odpaddéw po masie.

CZUJNIK ZALADUNKU ODPADOW

1. Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamknigcia
»drabinki” pojazdu bezpylnego ,$mieciarki”. Nie jest dopuszczalne
wykorzystanie sygnalu przyciskow otwierania lub zamykania ,drabinki” jesli
jedna operacja otwierania moze odbywaé si¢ poprzez kilkukrotne uzycie
przycisku.

2. Czujnik musi pracowa¢ w oparciu o technologie zblizeniows.

3. Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposob jak oryginalna, aby byla bezpieczna 1 nie
budzila watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe (gastosowanie
odpowiednich opasek, obudowy typu ,.peszel”, wykorzystanie dedykowanych
miejsc prowadzenia przewodow).

str, 2




CZUJNIK WYSYPU ODPADOW
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Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamkniecia
»odwloka” pojazdu bezpylnego ,S$mieciarki”. Nie jest dopuszczalne
wykorzystanie sygnahu przyciskow otwierania lub zamykania ,,odwloka” jesli
jedna ](;Eeracja otwierania moze odbywa¢ si¢ poprzez kilkukrotne uzycie
przycisku.

Czujnik musi pracowaé w oparciu o technologi¢ zblizeniowa.

Instalacja czujnika musi by¢é poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposob jak oryginalna, aby byla bezpieczna 1 nie
budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe éastosowanie
odpowiednich opaseﬁ, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanic dedykowanych
miejsc prowadzenia przewodow).

CZUJNIK PODNOSZENIA HAKA
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Czujnik musi umozliwiaé jednoznaczng identyfikacje stanu
podniesienia/opuszczenia haka pojazdu hakowego.

Czujnik musi pracowa¢ w oparciu o technologie zblizeniowa.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposob jak oryginalna, aby byta %ez ieczna 1 nie
budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu przez shuzby drogowe éastosowanie
odpowiednich opasei, obudowy typu ,,peszel”, wykorzystanie dedykowanych
miejsc prowadzenia przewodow).

CZUJNIK POSYPU
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Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu pracy urzgdzenia
realizujgcego posyp w posypywarkach zamawiajacego.

Czujnik musi wspolpracowac z dostepnymi na polskim rynku posypywarkami.
Czujnik musi pracowaé w oparciu o optyczny pomiar wigzki sypanego materiatu.
Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposob jak oryginalna, aby byla bezpieczna 1 nie
budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe éastosowanie
odpowiednich opaseﬁ, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanie dedykowanych
miejsc prowadzenia przewodow).

JNIK POLOZENIA PLUGA

Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu pracy plugow
zamontowanych w pojazdach zamawiajgcego.

Czujnik musi wspolpracowac z dostepnymi na polskim rynku ptugami.

Czujnik musi pracowaé w oparciu o technologie zblizeniowa.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie %v czesei otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposéb jak oryginalna, aby byla %ez ieczna 1 nie
budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe éastosowam’e
odpowiednich opasek, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanie dedykowanych
miejsc prowadzenia przewodow).

Program wizualizacyjny zawierajacy cyfrowg mape Polski (w tym szczegolows, aktualng
mape¢ miasta Torunia, powiatu torunskiego i przyleglych powiatéw do powiatu
toruniskiego, wraz z numeracjg budynkéw) uruchamiany przez uzytkownika jako aplikacja
web przez przegladarke internetowa bez ograniczen jednoczesnie korzystajacych
uzytkownikow,

System informatyczny musi by¢ dostosowany do szczegdlnych wymagan firmy komunalnej
zajmujgcej si¢ odbiorem odpadow z zabudowy miejskiej, gdzie charakterystyczne sg czeste
przejazdy
Miejsca zatrzyman (odbioru odpaddéw) muszg by¢ jednoznacznie rozréznialne od siebie
i miejsc nieuprawnionego postoju.

na matych odleglosciach, z krotkimi czasami postoju i pracy urzadzen.
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W raportach muszg by¢ rozréznialne czasy postojow od czaséw zatrzyman pojazdéw w celu
wykonywania pracy (zalgczanie urzadzen).
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IL. PROGRAM WIZUALIZACYJNY — PODSTAWOWE FUNKCJE
Sterowanie wyswietlaniem mapy uzywanej do monitorowania pojazdéw z mozliwoscia
wyS$wietlenia min. 3 odrgbnych map dla réznych pojazdéw/punktow/zdarzen ete.
Praca na tzw. zakladkach aby prowadzona analiza w jednej z nich nie wymagata
zamykania innych proceséw np. biezacego monitorowania pozycji pojazdu na mapie
Wybieranie pojazdéw, ktére majg by¢ pokazywane na mapie,
Transmisja pozycji, predkoscei, kierunku jazdy wraz z opisem pojazdu,
Odtwarzanie danych historycznych, zapisanych na serwerze Wykonawcy, w tym
odwzorowanie $ladéw poruszania si¢ pojazdow oraz raportowanie zuzycia paliwa, czasu
pracy, postojow, zalagczonego osprzetu, przez min. 60 miesiecy.
Definiowanie i oznaczanie obszaréw istotnych dla uzytkownika (wraz z sygnalizacja
wjazdu/wyjazdu do/z zdefiniowanego obszaru, oraz definiowanymi komunikatami SMS
oraz mailowymi),
Wysylanie zgdan od$wiezenia informacji na temat polozenia i stanu pojazdu,
Dostep do archiwalnych raportéw przez okres min. 5 lat od daty montazu,
Zmiany w opisie pojazdow
. Zmiany w oznaczeniach graficznych pojazdow
..Sledzenie” wskazanego przez uzytkownika pojazdu,
Definiowanie w panelu administracyjnym listy uzytkownikéw systemu oraz praw
dostepu do grup pojazddw,
System powinien umozliwia¢ zapisywanie punktéw, obszaréw oraz powtarzalnych tras
pojazdéw w systemie recznym, tj. punkt po punkcie oraz w systemie automatycznym na
zasadzie zapisu zarejestrowanej uprzednio trasy wzorcowe;.
. Generowanie i sortowanie raportow wedtug dowolnie zdefiniowanych kryteriow,
.Mozliwo$¢ tworzenia raportéw w programie
.System ma umozliwia¢ generowanie raportéw w takim ukladzie, w jakim zostat
zaprojektowany szablon. Wykonanie szablonu raportu ma by¢ mozliwe do wykonania
przez dowolnego przeszkolonego pracownika Zamawiajgcego o ile posiada odpowiednie
uprawnienia w oprogramowaniu. Modyfikacja szablonéw raportéw ma byé mozliwa w
zakresie nie mniejszym niz:
a. uklad, kolejnosé¢ i widoczno$é kolumn danych
b. mozliwo$¢ wprowadzania dodatkowych kolumn z obliczeniami z wykorzystaniem
formul matematycznych zdefiniowanymi przez uzytkownika
¢. mozliwo$¢ dowolnego formatowania komdrek raportéw, w tym formatowanie
zalezne od wartosci komorki, tzw. ,,formatowanie warunkowe”
d. mozliwos¢ definiowania wlasnych wykreséw w raporcie (wyb6r wartosci na osiach
oraz sposobu prezentacji)
e. mozliwos¢ definiowania wlasnych nagtéwkéw i podsumowan zawierajacych m.in.
formuly matematyczne/statystyczne
f. wizualne dostosowanie widoku raportu do potrzeb uzytkownika, w tym mozliwosé
zastosowania wlasnej grafiki (np. logotypu), kolorystyki czy formatowania tabel
. Tworzenie dowolnych zestawien oraz wykreséw w formacie arkusza kalkulacyjnego
Excel, funkcja eksportu danych wybranych przez uzytkownika.
. Dla pojazdéw bioracych udzial w utrzymania drog musza by¢ zdefiniowane raporty z
pracy
.Dla pojazdéw hakowych i bramowych wymagane sg raporty dotyczace ilosci
wykonanych kurséw do wskazanych lokalizacji, czasu przeznaczonego na dojazdy, prace
oraz przerwy od chwili wyjazdu z bazy do powrotu. Godziny wjazdu i wyjazdu
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Wydzialu

ze zdefiniowanych obszar6w wysypisk i czas pobytu.

20. Dodatkowo dla pojazdéw wyposazonych w HDS wymagane sg szczegélowe raporty
z przejechanej trasy, iloscig zatrzyman na wybranej ulicy i rejestr wlaczen i wylgczen
urzadzen HDS.

21. Ponadto dla $mieciarek wymaga si¢ zamontowania czujnika wysypywania odpadow

1 generowanie zestawien z danymi dotyczacymi miejsca i czasu roztadunku.
22. Mozliwo$¢ rozbudowy systemu w przysziosci o system identyfikacji RFID pojemnikow
oraz system wagowy umozliwiajacy rozliczanie ilosci odebranych odpadéw po masie

III. SERWER DANYCH
Funkcjonujgcy w systemie informatycznym Wykonawcey, przetwarzajacy i udostepniajacy
dane uzytkownikowi. Wykonawca zapewni odpowiednia moc obliczeniows serwera i lacz
internetowych po swojej stronie, aby czas oczekiwania na miesi¢czne zestawienie danych
pojedynczego pojazdu po stronie Zamawiajgcego nie przekraczat 15 sekund.

Podstawowe dane rejestrowane za posrednictwem systemu:

- lokalizacja pojazdu w czasie rzeczywistym z zapisem do archiwum

- poczatek i koniec trasy,

- punkty przebytej trasy,

- zalgczenie 1 wylaczenie silnika pojazdu, urzadzen hydraulicznych i innych,
- dlugos¢ catkowitej trasy w kilometrach,

- dlugos¢ poszezegdlnych odcinkow,

- $rednia oraz maksymalna predko$¢ uzyskana na trasie przejazdu,

- czas pracy pojazdu

- dane z wszystkich czujnikow zainstalowanych w pojezdzie.

Kryteria oceny ofert:
1.  Cena— waga 60%

2. Termin realizacji zamowienia liczony od momentu ogloszenia wynikow przetargu:
- do 10 dni — waga 10 %
- do 20 dni —waga 5 %
- powyzej 20 dni — waga 0%

3. Moduty GPS muszg umozliwia¢ rozbudowe systemu o system identyfikacji pojemnikéw
RFID w czestotliwosci 866 MHz UHF do monitorowania zaréwno konteneréw jak
1 pojemnikow oraz system wagowy umozliwiajacy rozliczanie ilosci odebranych
odpaddw po masie — waga 15%

4. Program wizualizacyjny musi by¢ kompatybilny z systemem monitoringu wizyjnego 360

stopni dookola pojazdu i umozliwia¢ podglad z kamer w czasie rzeczywistym — waga
15%
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